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Podklady pro navigaci

Trimble navigace:
Hranice polí
Souvraťové linie (vnitřní buffer)
Směry pojezdů
Liniové a plošné překážky, …
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Problémy přípravy dat

Každý typ prvku má vlastní Id
(kód)

Pevně daná struktura souborů:
Průjezdnost linií – je potřeba
zásah řidiče?
Jiný záběr stroje → nová sada
dat …

→ Automatizace

AgGPS
Data

<COMPANY>
<FARM>

<FIELD>
Boundary.shp
Swaths.shp
LineFeature.shp
AreaFeature.shp
XX.XXEYY.YYNEH.pos

<FIELD>
...

<FIELD>
...
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Průjezdnost linií

Posuzování sousedních segmentů

Umožní poloměr otáčení soupravy
přejezd mezi segmenty?

NE → rozdělení linie → předání řízení
řidiči

→ Hledání průsečíků os segmentů
Zjednodušení linie s malou tolerancí
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QGIS plugin
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QGIS plugin
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QGIS plugin

Šimon Leitgeb Plánování pojezdů 27. ledna 2020 9 / 11



.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

.
.
.

.

Webová aplikace

Uvažována v budoucnu:
Zpracování dat na serveru
Minimální nutná znalost GIS
Doplňkové nástroje
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Děkuji za pozornost
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