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ROSTŉNICE, a. s. 

Ã Okres Vyġkov 

Ã Hlavn² ļinnost: rostlinn§ a ģivoļiġn§ vĨroba, 

BPS RostŊnice a N²ģkovice  

Ã VĨmŊra obhospodaŚovanĨch pozemkŢ 10100ha 

Ã Hlavn² plodiny: sladovnickĨ jeļmen, pġenice, 

kukuŚice, Śepka, soja 

Ã 5155 ha MEO, 3242 SEO 

 

 

 

 

 

  

 

 

 



Konturov® hospodaŚen² 
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Konturov® hospodaŚen² 

Ã Đļinn® protierozn² opatŚen² 

 

 

 

  

 

 

 



Konturov® hospodaŚen² 

Ã Đļinn® protierozn² opatŚen² 

 

 

 

  

 

 

 



Konturov® hospodaŚen² 

Ã lepġ² zadrģov§n² deġŠov® vody 

 

 

 

  

 

 

 



Konturov® hospodaŚen² 

Ã RovnomŊrn® zat²ģen² a prac. rychlost strojŢ 

 

 

  

 

 

 



Konturov® hospodaŚen² 

Ã RovnomŊrn® zat²ģen² a prac. rychlost strojŢ 

 

 

  

 

 

 



P§sov®ho stŚ²d§n² plodin 
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P§sov®ho stŚ²d§n² plodin 

Ã Sn²ģen² ohŚ²v§n² povrchu 

 

 

 

 

  

 

 

 



P§sov®ho stŚ²d§n² plodin 

Ã Ochrana proti ļern® zvŊŚi 

Ã Ochrana drobn® zvŊŚe 

 

 

  

 

 

 



P§sov®ho stŚ²d§n² plodin 

ÃProtipoģ§rn² ¼seky 

 

 

 

  

 

 

 



P§sov®ho stŚ²d§n² plodin 

ÃStabilizace souvrat² 

 

 

 

  

 

 

 



Technologie 

Ã S²Š pro ġ²Śen² korekc² RTKñ. 

 

 

 

 

  

 

 

 



Technologie 

Ã Stroje vybaven® ĂautomatickĨm Ś²zen²m s 

technologi² RTKñ. 

 

 

 

 

  

 

 

 



Ã Sec² stroje ġirokoŚ§dkovĨch plodin 

vybaven® automatickĨm ovl§d§n²m 

sekc² vĨsevn²ch botek 

Technologie 



Ã Aplikaļn² technika s automatickĨm 

ovl§d§n²m sekc² ramen. 

Technologie 



Technologie 



N§stroje 

 

 



Konverze dat 



Aplikaļn² form§ty 



Vyznaļen² 

kritickĨch svahŢ 

DEM 



Vyznaļen² 

kritickĨch svahŢ 

DEM 



Modelov§n² 

trajektori² 

DEM 



Vymezen² 

nevhodnĨch ploch   

k hospodaŚen² 

DEM 



SoustŚedŊnĨ 

odtok 

DEM 



Stabilizace 

¼dolnic 

DEM 



Co br§n² konturov®mu hospodaŚen² 
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